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{57} Rezumat: Servomecanismul pentru
actionare vane conform inventiei se foloseste
in instalatii automate In componenta cérara
intré vane cu miscare de rotatie care permit
Girculatia sau oprirea fluidului transportat
Servomecanismul cuprinde in principal o
furcé [5) cuplatd intr o parte cu o tija {3] a
unui piston ) tar In cealaltd parte cu
elementul mobil {7} al vanei de actionare (8]
La miscarea pistonului (2] ntre cele doud
capete ale cursei prin intermediul boltului (4)
st at furcii (B) miscai ea de translatie a tijei {3}
se transforméa in miscare de rotatie a piesei
maobile {7} a vanel {8) Niste robinete {17)
permit adaptarea momentului de rotatie
transmis elementului mobil (7] n funciie de
tipadimensiunea vanei (8)
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Servomecanismul pentru actionare vand confor m inventiei se foloseste in in
stalatii automate Tn componenta cérora intrd vane cu miscare de 1 otatie care petmit
circulatia sau oprirea fluidului & ansportat

Sunt cunoscute servomotoare pneumatice pentru actionare vana in compo
nenta cdrora intrd un mecanism cremaliera roata dintatd intr un cilindru comun
se afld doud pistoane dispuse simetric care sunt prevazute cu céte o cremaliera lata
ce vine Tn contact cu o roat# dintatd solidarad cu tija ventilului sferic Acest sistem pre
Zintd dezavantajul executiei pretentioase si costisitoare

Sunt cunoscute de asemenea dispozitive de actionare a unei vane compuse
in principal dintr un motor electric elemente de transformare a migcart de rotatie
in miscare de translatie slemente de actionare distribuitoare hidraulice si conducte
la care agentul de lucru este uieiul Aceste dispozitive de actionare au multe compo
nente hidraulice necesitdnd pentru realizare o tehnologie costisitoare si au o fiabili
tate redusd in exploatare

Servomecanismul de actionare vand conform inventiei Tiatw & dezavantajele
de mai sus prin aceea ca tija pistonului unui cifindru are un bolt care actioneaza asu
pra unei furci iar miscarea de furcd se tiansmite printr un ax de antrenare la ele
mentut mobil al unei vane Prin intermediul balgului si al furcii miscarea de translatie
a tijei se transforma in miscare de rotatie a piesei mobile a vanei Axul de antrenar e
are un capdt cu forma determinatd de forma pe care o are capatul axului piesei mo
bile

Furca are un brat variabil care permite obtinerea unor momente de 1 otatie di
ferite

Servomecanismul este pi evazut si cu niste robinete care permit variatia pre
siunii gazului de lucru si ca urmare variatis momentului de rotatie transmis elementuiui
mobil al vanei adaptat la tipodimensiunea vanei

Avantajele servomecanismului sunt

consty uctie simpld cu componente putine si fiabilitate 1 idicata
se pot folosi filtre grosiel e pentru filtrat ea agentului de lucru

Se da 1n continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatwa si cu
fig 1 4 care reprezinta

fig 1 schema functionald a servomecanismuiui

fig 2 sectiune longitudinald prin servomecanism
fig 3 sectiune dupd un plan & A conform fig 2
fig 4 sectiune dupa un planB 8 conform fig 3

Servomecanismul pentru actionare vana conform inventiel este alcatuit dintt
un cilindru 4 cu un piston  pe tija 3 a pistonului 2 existdnd un bolt & care actio
neazd asupra unei furci 8 Furca § montatd Tntr o carcasé 8 transforma miscarea de
translatie a tijei 3 In miscai e de rotatie a axei o a furcit 8 aceasta fiind prevazuta
cu un brat a variabil

Transmiterea miscarii de rotatie de la axa « a furcii 8 1a axul unei piese
maobile 7 a unei vane 8 se face cu un ax de antrenare 8 al caiui capat b are forma
determinatd de capatul axului piesei mobile 7 Cur sa miscari de rotatie a furcii 5 se
regleazd cu ajutorul unor suruburi de pozitionare 40 Gilindrul 4 se prinde de carcasa
B a furcii 3 ansamblul astfel format fixandu se printr un suport 44 de col pul vane
Accesul fluidului de lucru pe una din fetele pistonului 8 se realizeaza printt un sis
tem exterior de conducte 12 pe traseul cérora se monteaza doud ventile electi o
magnetice 43 niste imitatoare de cursa 15 si 16 si respectiv rohinetii 17 pentru
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reglarea presiunii gazului

|.a atingerea capatului de cursa ¢ limitatorul de cursd 4186 trimite semnalul ven
tilului electromagnetic 14 acesta pozitionandu se astfel incat s& asigure eliminai ea
la cos a gazului de lucru usurénd astfel miscarea viitoare a servamecanismului La
miscarea n sens invei s actioneaza limitatorul de cursa 18 si electroventilul 13

La miscarea pistonului 2 ntre cele doud capete ale cursei e sid miscarea de
translatie a tijei 3 prin intermediul boltulul 4 st a furcii 5 se transforma in miscare
de rotatie a piesei mobile 7 a vanei 8

Pentru reducerea frecarii intre boltul 4 si furca B se monteaza o bucsa
antifrictiune 18

Bevendicari

1 Servomecanism pentiu actionare vand cuprinzand un cilindru cu piston
caracterizat prin aceea ¢’ pe tija (3] a pistonului (2] se afld un bolt {#) caie actio

neaza asupra unei furci (B) aceasta avand aceeasi axa de rotatie {0¢] ca st un element

mobit (7) al unei vane (8] miscarea de la furca (5) la elementul mobil {7) facéndu se
printr un ax de antrenare (8} prevazut cu un capdt (b) cu forma determinata de
forma capatului axului pieset mobtle {7)

2 Servomecanism pentru actionare vand conform revendicari 1 caracter
zat prin aceea ca bratul (@) al furcii {8) poate fi variabit permit&nd obtinerea unor
momente de rotatie diferite

3  Servomecanism pentru actionare vand conform revendicailor 1 st 2
caracterizat prin aceea ca& este prevazut cu niste robineti {17} care permit variatia
presiunii gazului de lucru si ca urmare a momentului de 1 otatie transmis elementului
mobil (7] al vanei (8) functie de tipodimensiunea vanei

Presedintele comisiei de examinare ing Anghel Badu
Examinator ing Garstea Gonstantin
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